Installationsanleitung ST@Drive fir ST500

Wichtig! Arbeiten am Frequenzumrichter nur im ausgeschalteten Zustand! Spannungsfreiheit
vorher durch Messung sicherstellen. Alle Arbeiten diirfen nur durch Fachpersonal durchgefiihrt
werden.

1. Die braune Leitung an die Klemme 485- und die (je nach Revision des Adapters) blaue oder
weille Leitung an die Klemme 485+ anschlieRen (Bild 1).

BILD 1

2. Den USB-Stecker in einen freien USB-Port am Rechner einstecken. Sofern der Rechner mit
dem Internet verbunden ist, sollte Windows den Geréatetreiber selbst finden. Andernfalls ist
der Treiber auf der Installations-CD enthalten.

3. Den Frequenzumrichter einschalten.

4, Das ST@Drive-Installationsprogramm verwenden, um die Software unter dem Windows-
Betriebssystem zu installieren.

5. ST@Drive starten.



Den Dialog zum Hinzufiligen eines neuen Gerats durch Klick auf den griinen Meniibutton und
danach auf den blauen , Gerat hinzufiigen“-Knopf 6ffnen (Bild 2).
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Adresse aktuelles Gerat: - Serieller Port Status - COM-Port - Baud-Rate -
BILD 2
7. Gerate-Parameter eingeben und auf ,Hinzufligen” klicken (Bild 3). Solange Sie die

Kommunikationseinstellungen des Frequenzumrichters nicht verandert haben, brauchen Sie
die Felder , Adresse” und , Baudrate” nicht zu andern.
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Fiige neues Gerdt hinzu x

Name des Gerats: E.um\ |

Hinzufiigen

"

Nicht hinzufigen

Adresse aktuelles Gerét: - Serieller Port Status - COM-Port - Baud-Rate -

BILD 3



8. Wird das Gerat nicht gefunden, obwohl es eingeschaltet und korrekt verbunden ist,,
versuchen Sie eine andere Einstellung flir den COM-Port auszuwahlen.

9. Wird das Gerat gefunden, oder haben Sie ausgewahlt, das Gerat trotzdem anzulegen, wird es
links im Geratebaum angezeigt.
Uber diesen kénnen nach dem Aufklappen verschiedene Seiten aufgerufen werden, mit
denen der Umrichter parametriert und gesteuert werden kann.
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¥ Gerat #1 (adr. 1) .
FO - Basisparametergruppe

¥ Alle Parametergruppen

FO Basisparametergruppe

Register Beschreibung Geratewert Spannweite Einheit Standardwert
F1 Eingangsklemmen FO 00 Motorsteuerung 0-2 2[5
F2 Ausgangsklemmen FoO1 Zielfrequenz 0.0- 500 Hz 500
F2 Start- und Stop Parameter 002 Frequenzauficsung 12 5
F4 U/t Steuerung F003 Steuerquelle fiir Frequenz 0-9 1
F3 Vekt |
SrierEgEng FO04 Steuerquelle fur Zusatzfrequenz 0-9 0
F6 Bedienfeld -
FOO5 Referenzquelle fiir Zusatzfrequenz 0-2 0
F7 Hilfsfunktionen
FO 06 Frequenzbereich der Zusatzfrequenz 0-150 % 100
F8 Fehler und Schutz
FO 07 Einstellungen Zusatzfrequenz 0-3 0
F8 Kommunikation
FOO08 Offsetfrequenz fiir Frequenzquellen 0.0 - 500 Hz 00
FA Drehmemensteuerung
FB Regleroptimierung FO 09 Speichereinstellung bei digital gesteuerter Frequenz 0-1 1
FC Erweiterte Funktion FO10 Referenz fir Hoch/Runter Taste bei Betrieb 0-1 0
EO Pulssinstellungen FOn Steuerquelle 0-4 0
E1 Programmbetrich FO12 Verknipfung Frequenzquelle und Steuerquelle 0-999 0
£2 PID Parameter FO 13 Beschleunigungszeit 1 0,0- 650,0 s 1
E3 Virtuelle Klemmen FO 14 Bremszeit 1 00- 6500 s 1
BO Motorparameter F0 15 Einheit fiir Beschleunigungs- und Bremszsit 0-2 1
YO Systemparameter FO 16 Referenz fir F0.13-F0.15 0-2 0
¥1 Fehlerspeicher FO17 Tragerfrequenzanpassung bei Temperaturédnderung 0-1 0
Ubersicht F018 Tragerfrequenz 0,5-16,0 kHz 0
FO19 Maximale Ausgangsfrequenz 50.0 - 320.0 Hz 500
FO20 Quelle fir obere Grenzfrequenz 0-6 0
FO21 Obere Grenzfrequenz 0.0-500 Hz 50.0
e FO22 Offset fiir obere Grenzfrequenz 0.0-500 Hz 0.0
FO23 Untere Grenzfreauenz 0.0-500 Hz 0.0
Adresse aktuelles Gerat: 1 Serieller Port Status Verbunden COM-Port COM1 Baud-Rate 9600

BILD 4



